ms 2004/000 432 



MINISTERIO 
Viu^fil DE INDUSTRIA TURISMO 
' ■ Y COMERCIO 




Oficitia Espaiiola 
de Patentes y Marcas 



REC D 0 1 DEC 2004 



WIPO 



PCT 



CERTIFICADO OFICIAL 

Por la presente certifico que los documentos adjuntos son copia exacta 
de la solicitud de PATENTE PCT numero ES 2004/000138 , que 
tiene fecha de presentacion en este Organismo 26 de Marzo de 2004 

Madrid, 15 de Noviembre de 2004 



PRIORITY DOCUMENT 

SUBMITTED OR TRANSMITTED IN 
COMPLIANCE WITH 
RULE 17. 1(a) OR (b) 




CARLOS GARCiA NEGRETE 



,COPIA PARA LA ORCIMA RECEPTORA 

PCX 




. El abajo firmante.pl^ que l||$eMf^solic^ 
intemacional seatramtoaa cor^-^^^^^^^-^ 



CQoperaci6n^^teri^de Patentes.%y 



ib de 




Solici 



Para uso de la Oficina receptora iuiicamente 



2 6 MAR 2004 

Fecha de presentaci6n intemacional 



C2&0a04) 



DEMANDE INTERNATIONALE PCT 
SOLICITUD JNTERNACIONALPCT 

Nombre de la Oficina receptora y "Solicitad inteniacional PCT" 



Referencia al expediente del solicitante o del inandatario (&/ se desea) 
(comom6ximo,12caracteres) PCT 119 



RecuadroN^I TITULO DE LA IN VENCION 

SISTEMA ELECTROMAGNETIGO AUTONOMO DE CONTROL DE SU J EClON DE BOTAS A 
TARI A DF SNn>A^RnARn n P.c^ni ri.Q w qimii apizc 



RecuadroN°II SOLIC ITANTE [~| Esta persona tambi6n es inventor. 



Nombre )jdirecci6n: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona Juridica la 
mfJ^A^V^f 5^'"/'!?/^ ^« direccion debenjigurar el cddigo posted y el nombre del pals, 
inSif^t' uf^^Y^S "^'^^''^ recuadro es elEstado dedomicilio del solicitante si hose 

mdica mas abajo el Estado de domicilio.) « »v *e 

EL PETIT MON D'EN RICARD, S.C.P. 
C/Alta Cortada, 4 

E-08560 Manlleu (Barcelona), 25 1 



N°detel6fono 



NMefacsfmil 



K** de teleimpresoia 



N"* de Fegistro del solicitante en la Oficina 



Estado de nacionalidad (nombre del Estado): 
ES 



Estado de domicilio (nombre del Estado): 



RecnadroN'm OTRO(S) SOLlCITANTE(S) Y/O (OTRO(S)) INVENTOR(ES) 



^-SS^-^S-^**"^."'/^"- ("P^""" seguido del nombre: st se trata de ma persoiia Juridica. la 
m^STLf^.-"'?'^.^" /a*r«cc/o« debenJigurarelcddigopostalyanomi^dSpJs. 

^^^^J^o'irLTJ^dTn^ai^r' '"''^^^ 

RICARDQ DELMUS I CARVAJAL 
C/Alta Cortada, 4 

E-08560 Manlleu (Barcelona). 25 1 



Esta persona es: 

I I solicitante iSnicamente 

|X| solicitante e inventor 



□ 



inventor tinicamente (si se marca esta 
casilla, no se debe rellenar lo que sigue,)\ 



N" de registro del solicitante en la Oficina 



]^tedo de nacionalidad (nombre del Estado): 



Estado de domicilio (nombre del Estado): 

ES . ^ ' 



Esta persona es | 1 todos los Estados 

solicitante para: I I " 



□ todosJosEstadpsdesignadps salvo ri7| los Estados Unidos de - I 1 lo 
los Estados Unidos de Amenca LlU America unicanjente ' I I el 



los Estados indicados en 
" recuadro suplementariol 



Q Los demAs solicitanles y/o (demds) inventores se indican en una hoja de continiiaci6n. 



Recuadro N^ IV MANDATARIO O REPRESENTANTE COMUN; O D IRECCION PARA LA CORRESPONDENCLV 

w?^^?^^ ^ ^^lenti^^cada se nombra/ha sido nombrada para actuar en nombre deVde ^ 

IPS soiicitante(s} ante las administraciones intemacionales competentes como 



Nombre ydirecci6n: (apellido seguido del nombre; si se trata de una persona juridica la 
designacidnojicialcompleta. En la direccion debenjigumr el cddisop^tal 
y el nombre del pais.) . * 

Jose Antonio Urizar Anasaaastf^ 
CA/ictor De La Serna 3-5 (Parking) 
28016 MADRID 
ESPAISiA 



mandatario J | lepresentaiite comiSn 



N** de teldfonb 

+ 34 91 415 0843 



N°defacsimil 

+34 91 415 3666 



N" de teleimpresora 



N° de registro del mandatario en la Oficina 

0354-9 



□ ?oSv el^TsD^t d^^^^ marquese esta casilla cuando no se nombre/se haya nombrado rangi5n,mandatario o representante 

I 1 comun y el espacio de amba se ufalice en su lugar para indicar una direcci6n especial a la que deba enviaree la coirespondencia. 



Fonnulario PCT/RO/lOl (primera hoja) (enero de 2004) 



Ver las Notas ^l formulariq del peiitorio 



fCr/« 2004/000 138 



HojaN'> 



RecuadroN?V DESIGNACIONES 



enlafechadepresentacioSintemacionalaefectosdetod^ 
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Recuadro N°Vin.i) 
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Recuadro N*» Vlll.ii) 


□ 


Recuadro N' VIlLiii) 
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Recuadro N"VIII.iv) 
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Recuadro N^VIILv) 



Declaraci6n sobre la identidad del inventor 

Declaracion sobre el deiecho del solicitante, en la fecha de presentaci6n 
intemacional, para solicitar y que le sea concedida una patente 

Declaraci6n sobre el derecho del solicitante, en la fecha de presentacidn 
intemacional, a reivindicar la prioridad de la solicitud anterior 

Declaracidn sobre la calidad de inventor (solo para la designaci6n de los 
Estados Unidos de America) 
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RecuadroN°IX LISTA DE VERIFICACION; IDIOMA DE PRESENTAGION 


La presents solicitud intemacional contiene: 

a) el siguiente ntimero de 
hojasenpapel : 

petitorio (mcluidas las bojas 

ae declaraci6n) : 3 

descripcidn (exduidas la 
lista de secuencias y los 

cuadros conexos) - : . 12 
reivindicaciones : 5 
Tesumen : 1 
dibujos : 7 

Ntoiero subtotal dehojas 28 

Lista de secuencias : . > 

Cuadros conexos : 

(para ambas enumeraciones, 
mmero total de hojas si estas 
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par ordenador; ver c) abaioT 

Nteiero total de hojas 28 

b) □ s61o en formato legible por ordenador 

(segun la InstraccicS 80 1 .a)i)): 

i) 0 lista de secuencias 

ii) Q cuadros conexos 

c) Q asimismo en formato legible por 

ordenador (segOn la Instracci&i 801.a)ii)): 

I— 1 iiouLs Qe secuencias 

ii) □ ciiadros conexos 

Tlpo y ndmero de soportes (disquete, CD-ROM, 
CD-R u otros) que contienen las: 

i) Q lista de secuencias: 

ii) □ cuadros conexos: . . . 

flascopias adicionalessedeben indicaren los 
puntos 9M) y/o lOM) de la columna de la derecha) 


La presente solicitud intemacional va acompaiiada del(los) Niimerode 
siguiente(s) documento(s) (marcar las casillas que procedan e docxunentos 
indicar en la columna de la derecha el numero de cada documento): Z 
BQ hoja de cdlculo de tasas ' ^ A 

2. ® poder separado original : "J. 

3. □ poder general original : 

4. 0 copia del poder general; ntunero de referencia, 

5. □ declaraci6n explicativa de la ausencia de firma . : 

6. □ docuraento(s)deprioridadidentificado(s)enel 

Recuadro N** VI comopuntoo puntos: : 

7. □ traducci6n de la solicitud intemacional al 

8. O indicacionesseparadasielativasaniicroorganismos 

depositados 0 a otro material biol6gico : . 

9. □ lista de secuencias en ftxrmato legible por oidenador 

(indicar el tipo y el numero de soportes) 

. i) D copia presentadapara la biisqueda intemacional, 
seciin la Regla IJrer s61o (y no comopOTte de la 
soRcitud intemacional) : 

ii) . D (solo cuando se ha marcado la casilla b)i) 0 c)i) eh 

la columna de la izquierda) copias adicionales, 
incluyendo, cuando pioceda, la copia para la 
btisquedaintemadonalsegdnlaReglalS/er : • 

iii) Q juntoaladeclaracidnqueprocedasobielaidentidad 

de la copia - 0 copias - respecto de la lista de 

secuencias mencionada en la colunmade la izquieida. : 

10. □ cuadros conexos, en formato legible por ordenador, a la . 

lista de secuencias (indicar el tipo y el numero de soportes) 

i) Q copias presentadas para la biisqueda intemacional 

segtm la Instmcci6n SOl.h-quater) s6\o (y no como 

parte de la solicitud intemacional) . . : 

ii) CH' (solo cuando se ha marcado la casilla b)ii) 0 c)ii) en 

la columna de la izquierda) copias adicionales, 

incluyendo, cuando proceda, la copia para la biisqueda , 
intemacional, segtSn la Instracci6n802.br^«fltf€r) . : 

iii) D junto a la declaracidn que proceda sobre la identidad 

de la copia - 0 copias - respecto de los cuadros 
mencionados en la cohunnade la izquierda : 


Figura de los dibujos que 
debe acompanar el resumen: 


Idioma de presentacidn de la r-or-»A ri/^i 
solicitud intemacional: . ' ESPANOL 
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• 

JOSEi 


/ ■ 

Vyp. p- 



1. Fechaefectivaderecepci6ndela OC ■ /I* **r\ 
pietendida solicitud intemacional: MAR ZQQk (26. 03.0H/ 


2, Dibujos: 
{^] recibidos: 

1 1 no recibidos: 


3. Fechaefectivaderecepci6n,rectificadaenraz6ndelarecepci6n 
ultenor, pero dentro de plazo, de docunientos 0 de dibujos que 
C(>it5>leten la pretendida solicitud intemacional: 


4. Fecha de recepcidn, dentro de plazo, de las correcciones 
requeridas segtin el Articulo 1 1.2) del PCT: 


5. Administraci6n encargada de la busqueda intemacional 
especificada por el soficitante: jg^ / ^ ^ 


6. 1 1 Transmisidn de la copia para la 

1 — 1 biisqueda diferida hasta que se pague la 
tasa de biisqueda. 



Para uso de la Qficina Intemacional tinicamente 



Fecha de recepci6n del ejemplar original 
por la Oficina Intemacional: 



Foraaulario PCT/RO/101 (liltima hoja) (enero de 2004) 



Ver las Notas al formulario del petitorio 
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Sistema Electromagnetico Autonomq de Control de Sujecion de Botas a Tabia 
Snowboard o Esquis y similares 



Obieto de la Invenci6n 

La presente invencion se refiere a un Sistema Electromagnetico Autonomo de Control 
de sujeci6n de Botas a una Tabia de Snowboard o a Esquis y. en general, a 
cualquier tabia utilizada en deportee de tabia como Skateboarding y Surfing, colocadd 
en elementos del traje. en las botas del deportlsta y en ia tabia o esqufs, para la 
practica segura de estos deportes. El sistema esta basado en una union magnetica 
entre las botas y la tabia de snowboard o las tables de esqui, uni6n que puede 
deshacerse a voluntad del deportjsta mediante la actuaci6n voluntaria de este sobre 
unos interruptores electricos, bien de forma manual a traves de una transmisi6n por 
cables elWicos, bien por medio de ondas electromagneticas de unas ordenes de 
voz mediante un dispositive de reconocimiento de voz y un sistema emisor-receptor, 
6 bien mediante una transmision por infrarrojos y un sistema emisor-receptor. 

Antecedentes de la Invencion 

Los sistemas actuales de fijaci6n son. de forma slnt6tica, de los tipos sigulentes:. 
Tipos de fiiadones para esaui 

a) Fijaddn Telemark: en este tipo de fijacion se sujeta unicamente ia pUntera de la 
bota dejando totalmente libre su talon. Esto facilita al esquiador el movimiento en el 
descenso. 

b) Fijacion Cross-Country (esqui de fondo o nordico): parecido a ia fijacion Telemark. 
Esta fijacion deja Onicamehte libre el talon de la bota para poder as! hacer largas 
zancadas y facilitar ei desplazamiento hacia delante en terrene llano, con la ayuda de 
dos largos bastones. . 

c) ,Fijaci6n Alpine Ski: esta fijacion esta compuesta de dos dispositivos, la talonera y 
. la puntera. Cuando las fuerzas que actuan sobre la fijacion alcanzan unos valores 
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predeterminados en funcion del peso y nivel del esquiador, las botas se liberan de las 
fijaciones mediante unos muelles. La puntera se libera por causa, principalmente, de 
fuerzas laterales o verticales que incidan sobre ella, mientras que la talonera se libera 
principalmente debido a fuerzas verticales. 

5 ' ' 

d) Fijaciones Ski l\/lountain: Dispositive mixto de las dos tecnologias anteriores. Para 
subir, ei esquiador se ayuda de unas pieles de foca en las suelas de los esquis y del 
dispositivo de talon libre, mientras que para bajar fija el dispositive de talon y, sin las 
pieles, se desliza cpmo con el tipo Alpine Sl<l aunque con fijaciones mas 
10 rudimentarias. 



e) Fijaciones snowblade: Se emplean en esta modalidad de esquf en la qufe las tablas 
son pequenas, de unos 50-100 cm de longitud, y sobre las que la beta va fijada con 
un sistema de pinzas. Este tipo de fijaci6n fue desarrollado inicialmente para las 
fijaciones de snowboard de bbta dura, como sistema fijo que solo permite una 
liberacion manual. En case de accidehte grave puede soltarsie, lo que supone mas un 
inconveniente que una ventaja, debido a la p6rdida de agarre del esquiador con la 
nieve o liielo. 



Toda la tecnologia desarrollada en el mercado del esquf hasta ahora se centra 
b^sicamente en conseguir que el sistema fijaci6n/bota sea mas sensible a posibles 
vibraciones.y flexiones, debido al aumerito de velocidad, saltos, golpes o incidpntes 
por falta de tecnica. Ademas^ existe un probiema afiadido ya que ia existencia de dos 
tablas (esquis) y su longitud (igual o superior a 2 metres) provoca a menudo el cruce 
de ambas con los consiguientes accidentes, sobre todb en los principiantes. 

En estos Ciltimos afios, las patentes eh este amblto se han centrado aportar 
soluciones que permitan anticiparse a la aparicion de las fuerzas o inconvenientes 
mencionados, que son las que provocan las lesiones, de tal forma que las fijaciones 
dejeri libres las botas al mlnimo indicio de cruce die esqufs, saltos o vibraciones 
exageradas. La deteccion de estos indicios por medio de unos sensores permite la 
apertura automatica de las fijaciones. Este sistema no esta aun en el mercado. 



35 



Tambien es precise tener en cuenta la reciente evolucion del esqui hacia la llamada 
era Carving; en estie tipo de esquis se ha reducido considerablemente, hasta 40 cm. 
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la longitud aumentando a la vez su anchura, lo que otorga al esquiador mas 
estabiiidad, llegando al extremo de no usarse los bastones de esqui para reaiizar los 
giros. 

.5 Los esquiadores expisrtos, en aumento estos Ciltimos afios, no desean que se liberen 
las fijaciones sin su consentimiento ya que elio no les permite disfrutar de toda su 
libertad y, sobre todo en fuertes pendlentes, les puede provocar la perdida de los 
esqufs con lo cual pierden su sistema de agarre. Ello quiere decir que los sistemas de 
fijaclbn convenclonales deben tender a ir en dlsmlnucion En este mismo sentldo 

10 . debe recordarse que la teorfa del esquf recomienda no desprenderse.de los esqufs 
en situadones de peligro en pendlentes pronunciadas. 

Tipos de fiiaciones oara snpwboard 

15 . 

a) FIjacion bota dura: sistema de fijacion para el Snowboard de pista, compuesto por 
botas de plastico rfgidas, del tipo del esquiador alpino. Utiliza un pinza para fijar la 
bota al snowboard, con lo cual solo se puede liberar manualmente. 

20 La fijacion esta compuesta por un semiarco metalico que se fija en el talon de la bota, 
aprovechandb una rendija existente en donde se introduce este semiarco. En la parte 
delantera un sistema de cierre por presion fija la puntera a ia tabla. 

Una evoluci6n de este sistema se basa en una nueva forma de fijar las botas a la 
25 tabla. Antes de empezar la practica, se clava la puntera de la bota en ia parte 
delantera de la fijacion mientras. que la parte trasera de la bota se fija a presion, o 
vlceversa, apoyandose a la vez en la puntera de la bota, sin necesidad de fijarla 
manualmente. Asf pues, solo ia Iiberaci6n es manual. En la actualidad este sistema, 
denominado Alpine snowboard, es muy poco usado. 

30 

b) Fijacion bota blanda: este sistema es el mas usado y consta de urias botas de 
goma y tela (tipo bota de descanso para la nieve) y. unas fijaciones compuestas de 
dos cinchas fabricadas con mezclas de nylon y fi.bra de carbono, una para la parte 
delantera (zona de los dedos) y otra en el empeine que fija el talon; esta Oltima cincha 
35 dispone de. un empujador trasero que soporta las fuerzas de la parte trasera del 
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gemelo. El anclaje y liberacion son manuales usando Unas escalerillas dentadas y 
unos recogedores de tipo carraca. 

Una evolucion de dicho sistema, llamado "Step-in", ha facilitado el anclaje automatico,. 
5 mientras que la liberacion se mantiene manual. Este sistema consta de una fijacion 
metalica atomillada a la tabia y de una bota que incorpora unos componentes 
metalicos en la suela que permiten que, a! presionar la bota a traves de la fijacion 
contra la tabIa, ambas queden fijadas a presion. Para liberar la bota de la fijacion es 
necesario mover una pinza manualmente. En algunos cases la bota no tiene ningOn 
10 dispositive metalico pero sf cavidades en el material lateral de la suela, facllitando la 
entrada de un gatillo en estas cavidades desde la fijacion situada en la tabla. En 
ningun case este sistema de "Step-in" utiliza otra tecnologia que no sea la sujecion 
mecanica, de tal forma que esta no se puede liberar sino es de forma manual. La 
unica nueva aportacion de esta tecnologia es el proceso de anclaje automatico. 

15 

Por lo que respecta a los medics de sujecion de los elementos de fijacion a la tabla y 
las ensayos de resistencia existentes mencionamos los siguientes puntos: 

Las fijaciones antiguamente se anclaban mediante tornillos, que quedaban 
sujetos en la tabla gracias a una lamina de duraluminio insjBrtada en el nucleo 
de esta. 

Debido a la carencia de seguridad del anterior sistema, se idearon unas 
hembras metricas (llamadas inserts) situadas en la tabla, que permiten 
atornillar tornillos machos de metrica 6 lo que ha resultado ser un estandar en 
ia industria. Durante casi una decada, las patentes han estado centradas en la 
ordenacion y colocacion de estos inserts en la tabla, sistema para 
monopolizar por parte de algunos fabricantes el uso exclusive de este tipo de 
fijaciones o tipos de inserts en sus tablas. 

Los ensayos de resistencia que se realizan actualmente determinan la fuerza 
que aguanta un solo insert hasta que se desprende de la tabla. Debido a que 
una fijacion utiliza 3-4 inserts para ser fijada, es practicamente imposible para 
el usuario separar la fijacion de la tabla por separacion de los inserts o bien . 
por rotura de la fijacion 



20 



25 
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Debe indicarse que el Snowboard es una deporte por si mismo con origenes 
diferentes a los del esqui, y que sus sistemas de seguridad son tambien distintos. En 
el Snowboard es aCin mas deseable que en el esquI que no se desprendan las botas 
de las fijaciones o de la tabia de forma automatica. En principio solamente deberiari 
liberarse las botas de la table de forma yoluntaria (por accionamlento manual o 
remote). Si no es asf, el practicante se queda desprotegido si no tiene ningOn punto 
de agarre a la superficie deslizante y, lo que es tanto o mas importante, los demas 
practicantes estan expuestos a un riesgo de accidente causado por una tabia de 
Snowboard deslizandose por una pista sin control. 

Hasta ahora todos estos sistemas de fijaciones, sean modelos reales o patentes 
previas, se han basado en atornillar manualmente la base de la fijacion a la tabia con 
un angulo predeterminado que sera el que el practicante utilizara durante la marcha, 
Para cambiar este angulo debe parar y desprerider la bota de la tabia y rotar las 
fijaciones con la ayuda de una herramienta. 

Diversos sistemas de fijacion que utilizan fuerzas magneticas y eleclromecanicas han. 
sido objeto de patente. 

La patente U.S. numero 6,007,086 de Hopkins del 28 de diciembre de 1999, titulada 
Electric Ski Binding System describe un sistema de sujecion de botas a esquis por 
imanes permanentes situados en la parte trasera de la puntera y en el talon de las 
botas y otros de polaridad opuesta situados en los lugares de anclaje de las fijaciones 
a los esquis, estando dotado de unos electroimanes que anulan el campo creado por 
los imanes permanentes para deshacer la sujecion. El sistema va dptado de un 
sistema de seguridad activa compuesto por microprocesador y sensores situados en 
las fijaciones que detectan cambios bruscos de presion y fuerza en el sistema y 
ordenan su desbloqueo. El principal inconveniente, es que este sistema no es 
recomendable para una tabia de snowboard, como se ha citado anteriormente, y ni 
para unos esquis actuates tipo Carving que flexionan de forma pronunciada. Como se 
ha indicado, este sistema necesita fijaciones. 

La Patente U.S. No, 5,820,155 de Brisco, del 13 de Octubre de 1998, describe un 
sistema de sujecion a una tabia de snowboard que incorpora un mecanismo 
electromecanico de liberaclon rapida operable por medio de una combinacion de 
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transmisoprreceptor RF que sirve como elemento secundario de liberacion. Dado que 
la sujecion es mecSnica y la liberacidn es mecanica y electromecanica, el principal 
inconveniente es que, en caso de fallo, no se producirfa una ilberacidn rdplda por 
control remoto en movimiento. 

5 

La solicitud de patente japonesa No. 09-133207, de Hitachi Metals Ltd, publicada el 2 
de Diciemhre de 1998 describe un dispositive magnetico para snowboard en el que se 
cpnsigue la sujecion entre la beta y la tabia por medio de Imanes permanentes. El 
principal inconveniente es el mismo que eh la patente citada en el pSrrafo anterior, 
10 pues el sistema de liberacion s6lo permite el desbloqueo del sistema mediante fuerza 
mecanica de accionanniento mianual y, por tanto, dependiente de btro mecanismo. 

La Patente U.S. No, 6,224,086, de Golling, de fecha 1 de Mayo de 2001, titulada 
Apparatus for Gliding over Show, describe un sistema en el que se emplean solo 
15 fuerzas magneticas para fijar las betas de esquf o de nieve a las tablas de snowboard. 
El principal inconveniente es el mismo que en la patente citada en el parrafo anterior; 
el sistema de liberacion solo permite el desbloqueo del sistema. mediante fuerzas 
mecanica de accionamiento manual (una palanca). 

20 Los inconvenientes puestos de manifiesto se obvian mediante un sistema de sujecion 
como el reivindicado eh las reivindicacidnes anexas, que presenta las siguientes 
ventajas sobre las patentes representativas de la tecnica anterior: 

• Elimina sujecion y liberacion mecanica, con lo cual anade cornodidad y 
25 rapidez. 

• Permite anciaje y liberacion instantanea, por control remoto y autonoma 
(cuando el usuario lo desea), evitando cualquier automatismo peligroso para la., 
practica de este deporte. 

• En el case de snowboard, §e puede cambiar el angulo y separacion de las 
30 botas en la tabIa en reposo o movimiento mediante el movimiento de los pies y 

la actuacion sobre un interrupter electrico. 

• En el caso del esquf, permite adelantar o atrasar la posicion de las botas para 
variar la geometria del trazado de los giros usando el mismo par de esquis. 

• Tambien en el caso de snowboard, permite una sensaci6n de deslizamiento 
35 comparable a sus deportes de tabIa hermanos (Surfboard y Skateboard). 
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• Permite el deslizamiento sobre la superficie de nieve con un control optimo y 
seguro, con la posibilidad de desprenderse de la tabia o esquls ante un 
inminente riesgo. 

• Permite realizar figuras acrobaticas, en la modalidad "Half-Pipe"o "freestyle", 
que requieren una Iiberaci6n Instantanea y remota de la tabIa o esquis. 

DescriDci6n de la Invencion 

El SIstema Electromagnetlco Autonomo de Control de Sujecion de Botas 9 TabIa de 
Snowboard o Esquis esta formado por unas baterias recargables con unos 
cargadores electricos o solares de bateria, que tamblen pueden ser del tipo v^lvula- 
cargador o tipo similar integrado en la bota, unos interruptores de corriehte, unos 
electroimanes o ventosas electromagneticas colocados en cada bota, unas planchas, 
laminas o particulas de material ferromagnetico ubicadas en la tabla.o tablas sobre las 
que se colocan y se fijan las botas del deportisfa y unos medios de transmlslon de 
ordenes. de apertura y cierre de Ids interruptores mediante cables el6ctricos y, 
opcionalmerite, por un sistema emisor-receptor de comandos por medio de ondas 
electromagneticas o rayos infrarrojos para el control de los interruptores, que puede 
ser dotado con un dispositive de reconocimiento de voz 

Su funcionamiento basico es el siguiente: las batenas son cargadas por medio de 
corrierite electrica o energfa solar (paneles fotovoltaicos). Un interruptor para cada 
bota actlva o desactiva los electroimanes correspondientes a la misma, conectandolos 
a o desconectSndolos de las baterias recargables. Estos interruptores son accionados 
directamente por el usuario bien actuando manualmente sobre ellos, bien mediante 
ordenes transmltidas mediante un sistema emisor-receptor de rayos infrarrojos con el 
emisor situado, a titulo de ejempio, en los guantes, o bien indirectamente a traves de 
un sistema de reconocimiento de voz que reconoce e interpreta las ordeiies vocaies 
del deportista, pasando a continuacion el comando a un emisor que emite la orden 
codificada y que es captada por un receptor que actCia abriehdo o cerrando el paso de 
corriente desde la bateria recargable liacia los electroimanes situados en las botas. 
Todos estos elementos se conectan entre si por medio de los correspondientes 
cables y conectores cuando es necesario y se ubican en diversas partes de la 
vestimenta y accesorios usados por el deportista, pudiendo estas partes ser, de forma 
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no limitativa, el casco, el traje, una mochila, un cinturon, una rinonera, lo6 guantes, las 
botas y, para algunos de alios, Incluso las propias tablas. 

En caso de utilizar ventosas electromagneticas en vez de electroimanes la fijacion se 
5 produce mediante imanes permanentes, cuya fuerza magnetica puede ser 
contrarrestada mediante la activacion electrica de la ventosa creando asf un campo 
magnetlco contrario al del iman cuando se acclona el interrupter, por cualquiera de Ids 
medios indicados, produciendose la liberacion. . 

10 El sistema se completa con una tabia o tablas especiales que en su superficie 
incorporan Unas planchas de niaterial ferromagnetico sobre las que se cierra el campo 
magnetlco creado por los electroimanes de cada bota creando asf la fuerza de 
atraccion suficiente como para que la tabIa o tablas no se desprendan de dichas 
botas, 

15 

Breve descriocion de los dibuios 

Para completar la descripcion que seguidamente se va a realizar y con objeto de 
20 ayudar a una mejor comprension de las caracteristicas de la invencion, se acompana 
a la presente memoria unas figuras mediante las que se comprenderan mas 
facilmente las innovaciones y ventajas de la presente invencion, 

ta Fig. 1 muesira' esquematicarhente al deportista equipado con una primera 
25 realizacion preferente de la invencion, ilustrando unps posibles lugares de ubicacion 
de los distintos elementos del sistema. 

La Fig. 1-A, muestra esquematicamente una de las botas con el equipamiiento 
correspondiente a la realizacion ilustrada en la Fig. 1. 

30 

La Fig. 2 muestra esquematicamente al deportista equipado con una segunda 
realizacion preferente de la invencion, ilustrando unos posibles lugares de ubicacion 
de los distintos elementos del sistema. 
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La Fig. 2-A, muestra esquematicamente una de las botas con el equipamiento 
correspondiente a las realizaciones ilustradas en las Figs. 2 y 3. 

La Fig. 3 muestra esquematicamente a! deportista equipado con una tercera 
realizacion preferente de la invehcidn, ilustrando unos posibies lugares de ubicacion 
de los distlntos elementos del sistema. 

La Fig. 4, muestra de forma esquematica una vista por la parte inferior de la bota 
donde se indica un posible posicionamiento de los electroimanes o ventosas 
electromagneticas integrados en la suela de la bota. 

La Fig. 5, muestra una vista en planta de la tabla. 

La Fig. 6, muestra una vista en planta de los esquis 

Realizaciones oreferentes de la invencion 

Se describen a continuacion tres posibies realizaciones preferentes del Sistema 
Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a Tabla de Snowboard o 
esquis. Existe un elemento comun e igual para todas ellas que es la tabla de 
snowboard (o esquis), que se tratara al finalizar este apartado por unica vez, bien 
entendido que forma parte indispensable de todas las realizaciones preferentes. . . . 

25 La primera realizacion preferente se representa en las Figs. 1 y 1-A. En la Fig. 1 se 
muestra al deportista con el traje integrado por un cuerpo superior (8), un pantalon (7), 
un cinturon (1) y unas botas (5). En el cinturon o rinonera (1) se encuentran ubicadas 
las baterias recargables, con los cargadores electricos o solares (2) de bateria, los 
interruptores manuales (23) y los conectores (3). En el pantalon (7) se encuentran 

30 ubicados los elementos de conexion encajables en los conectores (3) del cinturon, los 
conectores (4) y los cables conductores (15) integrados en el tejido del pantalon que 
unen dichos elementos de conexion a los conectores (4). En cada bota (5) se 
encuentran un elemento de conexion de bota (4b) encajable en el conector (4) del 
pantalon, un cable de union (20) unido al elemento de conexion de bota mencionado y 

35 los electroimanes o ventosas electromagneticas (6) conectados en paralelo al cable 
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10 

(20). Naturalmente los conectores (3) y (4) y los elementos de conexi6h que encajan 
con ellos son de tipo macho unos y hembra otrps cori tantos terminales como sea 
necesario, normalmente 2, de forma que permiten la cpnexion el6ctrica entre cinturdn 
(1 pantalon (7) y pantal6n (7) - botas (5). 

■5- 

Existen por tanto dos circuitos independlentes en el sistema de control de sujeclon, 
cada uno de los cuales controla de forma separada la sujeci6n de la bota 
correspondiente. Sii funcionamiento es sencillo pues, en el caso de uttlizar 
electroimanes, basta abrir o cerrar manualmente el correspondiente interrupter (23) 
10 para que, si las botais (5) est^n colocadas sobre la superficie de la tabia de snowboard 
(22) o esquis (26), estas queden liberadas o fijadas con jespecto a la misma. En el 
caso de utilizar ventosas electrbmagneficas el funcionamiento serfa inverse, con el 
interrupter cerrado se produce la llberacion y con el interrupter abierto la sujecion. 

15 La Fig. 1A muestra una bota (5) con mayor detalle donde se pueden apreciar los 
elementos del sistema integrados en ella. 

La segunda realizacion preferente, se representa en las Figs. 2 y 2-A. En la Fig. 2 se 
muestra al deportista con el traje Integrado por un cuerpo superior (8), un pantalon (7), 

20 y Unas botas (5'). El cuerpo superior (8) incluye un equipo de reconocimiento de voz 
(14) que alternativamente puede estar colocado en un soporte ubicado en el cuello del 
deportista o en el casco y un emisor de ordenes (13). Cada bota va equipada con, ver 
Fig. 2A, Unas baterias recargables (9), integradas en el cuerpo de la bota, un 
conjunto valvula-cargador (10), Unas conexiones (21) de union de la baterfa 

25 recargable (9) con la valvula-cargador (10), un . receptor- interrupter (11), unos 
electroimanes o ventosas electromagneticas (6), unas conexiones (21a) de union de 
la bateria recargable con el receptor-interrupter (11), y la conexion (21b) de union del 
receptor-interruptor (11), con los electroimanes o yentosas electromagneticas (6) 
integrados en la parte inferior de la bota en su contacto con el suelo. 

30 

Existen por tanto dos circuitos independlentes en el sistema de control de sujecion, 
cada uno de los cuales controla de forma separada la sujecion de la bota 
correspondiente perp, a diferencia de la primera realizacion preferente, su actlvacion o 
desactivacion es por medio de diferentes comandos de voz, unos para activacipn y 
35 otros para desactivacion, diferentes para la bota izqulerda y la bota derecha, por lo 
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cual el receptor de cada bota se programa de manera diferente por medio de un 
elemento de control formado por el equipo de reconocimiento de voz (14) y el emisor 
de 6rdenes (13). Su funclonamiento es senclllo. pues basta decir la palabra clave 
necesaria para que desencadene la accion pertinente. primero mediante el 
reconocirtilento de esa palabra clave y segundo de que ha sido dicha por el usuario. 
para que el emisor (13) emita un comando codificado que recibido por los receptores . 
(11) de las botas sea decodificado y ejecutado para que, si las botas (5') estan 
colocadas encima de la superficie de la tabia de snowboard (22) o esquls (26). §stas 
queden liberadas b sujetas a diclia tabia o esqufs. 

La tercera realizacl6n preferente, es an^loga a la segunda realizacion preferente 
excepto porque se complementa mediante unos. interruptores-emisbres (12) 
integrados en Ids guantes del deportista (24). 

1 5 Los receptores interruptores (1 1 ) de las botas son activados/desactivados. adem^s de 
por la voz. mediante dichos interruptores-emisores (1 2), siendo la orden generada por 
diclios interruptores-emisores (12) prioritaria sobre los comandos de voz. lo cual da a 
est^ equipamlento mayor fiabiiidad y seguridad. Respecto al funcionamiento de esta 
tercera realizacidn preferente. hay que decir que el equipo de reconocimiento de voz 

20 es analogo al de la segunda realizaci6n preferente descrita anteriormente; ademSs, el 
equipo integrado en los guantes activa y desactiva los receptores interruptores (1 1) de 
la bota con-espondiente al mismo lado del respective boton del interrupter emisor (12) 
del guante (24). 

25 Hay que seftalar sin embargo que, para personas no expertas en estos deportes, las 
opdones explicadas en los parrafos precedentes referentes a que cada bota puede 
controlarse independientemente, pueden tambien incluir la opcion de programar tanto 
los emisores o interruptores como los receptores para que !a sujecion o liberacion 
sea simultanea en ambas botas rhediante la orden correspondiente, bien sea a traves 

30 de interrupter o por orden vocal. Tambien hay que hacer notar que los elementos de 
control podrtan cambiar de ubicaci6n dentro de la vestimenta del deportista, de tal 
forma qUe estos se podrian integrar en mochilas, gafas, cinturones o rinoneras. 
guantes , etc 



La Fig. 4 muestra de forma esquematica una vista por la parte inferior de la bota 
donde se indica un posible posicionamiento de |os electroimanes. integrados en la 
superficie de la bota (5, 5'). El nOmero de electroimanes y la forma geometrica que 
forman los mismos (llnea recta, triangular, cuadrangular, etc) se determlna en 
funcion del peso y grado de experiencia del practicante en el deporte. 

La Fig. 5, muestra una vista en planta y otra en perspectiva de la tabia (22). en donde 
se puede apreciar el material ferromagnetico que cubre toda la superficie de la cara 
superior de la tabIa (16). 

La Fig. 6, muestra una vista en planta y otra en perspectiva de un esquf (25) en 
donde se puede apreciar ei material ferromagnetico que cubre toda la superficie de la 
cara superior del esquf (26). 

Una vez descrita suficienterriente la naturaleza de la presente invencion, asf como 
tre§ formas preferentes de llevaria a la practica, se hade constar que las dfsposlclones 
anteriores indicadas son susceptibles de mCiltiples modificaciones de detalle, en tahto 
no se altere la esencia de la invenci6n, de acuerdo con lo indicado en la descripcidn 
anterior de forma descriptiva y no limitativa. 



REIVINDICACIONES 

1 .-Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a una tabla 
de Snowboard o esqufs o similares, que esencialmente comprende: 

- Unas baterias recargables, unos cargadores electricos y unos ihterruptores 
electricos, pudiendo estar situados cada uno de ellos en una focalizacion 
cualquiera seleccionada entre la ropa del deportista, el casco, una mochila, un 
cinturon, una rinonera, los guantes, las botas y, para algunos de ellos, incluso 
las propias tablas; 

- . unos electroi manes o ventosas electromagneticas situados en las botes; 

unos medios. de^ trans.mislon de ordenes de apertura y cierre de dichos 

interruptores para la activacion y desactivacion de dichos electrdlmanes o 

ventosas electromagneticas, dichos medios de transmision pudrendo ser 

cables electricos, ondas electromagneticas o rayos infrarrojos; y 

una tabla o tablas totalmente recubiertas en su cara superior de material 

ferronlagn^tlco 

en donde la sujecion de las botas sobre dicha tabla o tablas se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas que unen dichos electroimanes o ventosas 
electromagneticas a la cara superior de dicha tabla o tablas provistas de dicho 
material ferromagnetico, todo lo cual facilita la posibilidad de separar las botas de la 
tabla o tablas de forma raplda, comoda, remota y autonoma, sin que exista ningun 
sistema automatico que permita que la tabla o tablas se liberen sin la voluntad del 
deportista. 

2.- Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a una Tabla 
de Snowboard de acuerdo con la reivindicacion 1 ,que comprende: 

- . Unas baterias recargables^ que pueden estar ubicadas en el cinturon de la 

vestimenta del deportista, en un casco protector o en una mochila; 

- unos cargadores electricos o solares (2) de dichas baterias recargables, unos 
interruptores manuales (23) y unos conectores (3), todos ellos ubicados en el 
cinturon (1); 

unos primeros elementos de conexion encajables en los respectivos 
conectores (3), dos conectores (4) y dos cables conductores (15) integrados 



14 



r£T/Es.20o^/.oooi3e 



en el tejido del pantalon que unen a cada dicho primer elemento de conexion 
con uno de dichos conectores (4), ubicados en el pantaion (7); 

- unos segundos elennentos de conexion (4b) encajables en el respectivo 
conector (4), un cable (20) y unos electroinnanes (6) en cada beta (5), sirviendo 
los cables (20) de union entre dichos segundos elementos de conexion y los 
electroinnanes (6); y 

- una tabia de Snowboard (22) totalmente recubierta en su cara superior de 
material ferromagnetico (16), 

en donde la sujecion de las botas (5) sobre dicha tabla (22) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activacion/desactivacion esta gobernada 
manual.mente mediante los interruptores manuales (23) situados en el cinturon (1). 

3. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a una Tabla 
de Snowboard de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende: 

un equipo de reconocimiento de voz (14) y un emisor de ordenes (13); 
Unas baterias recargables (9), un conjunto valvula-cargador (10), un receptor- 
interruptor (11), unos electroimanes (6), unas conexiones (21) de union de la 
bateria recargabie (9) con la valvula-cargador (10), unas conexiones (21a) de 
union de la bateria recargabie (9) con el receptor-interruptor (11), Unas 
conexiones (21b) de union del receptor-interruptor (11) con los electroimanes 
(6) y una conexion de union entre dichos electroimanes (6); y 

- una tabla de snowboard (22) totalmente recubierta en su cara superior de 
material ferromagnetico (16), 

en donde la sujecion de las botas (5') sobre dicha tabla (22) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activacion/desactivacion esta gobernada mediante 
comandos de voz detectados por el equipo de reconocimiento de voz (14), generados 
y transmitidos por el emisor de ordenes (13) y recibidos, decodificados y ejecutad.os 
por el receptor-interruptor (1 1 ) de cada bota (5'). 

4. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a una Tabla 
de Snowboard de acuerdo con la reivindicacion 3, comprendiendo ademas 

unos interruptores-emisores (12) integrados en los guantes del deportista, 
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en donde la sujecion de las botas (5') sobre dicha tabla (22) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activacion/desactivacion esta gobernada ademas 
por comandos generados y transmitidos por los interruptores-emisores (12) de los 
guantes y recibidos, decodificados y ejecutados por el receptor-interruptor (11) de 
cada bota (5'). 

5. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a una tabla 
de Snowboard de acuerdo a la relvindicacion 2, en donde 

- los electroimanes son sustituidos por vehtosas electromagneticas, y la 
. sujecion de las botas (5) sobre dicha tabla (22) se realiza mediante fuerzas 

magneticas cuya desactivacion/activacion esta gobernada manualmente 
mediante los interruptores manuales (23) situados en el cinturon (1). 

6. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a unja Tabla 
de Snowboard de acuerdo a la relvindicacion 3, en donde 

- los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagneticas,. y la 
sujecion de las botas (5') sobre dicha tabla (22) se realiza mediante fuerzas • 
magneticas cuya desactivacion/activacion esta gobernada mediante 
comandos de voz detectados por el equlpo de reconocimlento de voz (14), 
generados y transmitidos por el emisor de ordenes (13) y recibidos, 
decodificados y ejecutados por el receptor-interruptor (1 1) de ciada bota (5'). 

7. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botajs a una Tabla 
de Snowboard de acuerdo a la relvindicacion 4, en donde 

- los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagneticas, y la 
sujecion de las botas (5') sobre dicha tabla (22) se realiza. mediante fuerzas 
magneticas cuya desactivacion/activacion estS gobernada ademas por 
comandos generados y transmitidos por los interruptores-emisores (12) de los 
guantes y recibidos, decodificados y ejecutados por el receptor-interruptor (1 1) 
de cada bota (5*). 

8. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a Esqufs de 
acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende: 

- Unas baterias recargables, que pueden estar ubicadas en el cinturon del 
deportista, en un casco protector o en una mochila; 
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" unos cargadores electricos o solares (2) de dichas baterfas recargables, unos 
interruptores manuales (23) y unos conectores (3), todos ellos ubicados en el 
cintur6n(1); 

- unos primerois elementps de conexion encajables en los respectivos 
conectores (3), dos conectores (4) y dos cables conductores (15) integrados 
en el tejido del pantaldn que unen a cada dicho prirher elemento de conexion 
con uno de .dichos conectores (4), ubicados en el pantalon (7); 

- unos segundos elementos de conexion (4b) encajables en el respective 
conector (4), unos cables. (20) y unos electroimanes (6) en cada bota (5), 
sirviendo los cables (20) de union entre dichos segundos elementos de 
conexion y los electroimanes (6); y 

- dos esqufs (25), cada uno de ellos totalniente recubierto en su cara superior 
de material ferromagnetico (26), 

en donde la sujecion de las betas (5) sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activacion/desactivacion esta gobernada 
manualmente mediante los inten-uptores manuales (23) situados en el cinturon (1). 

9.- Sistema Electromagni§tico Aut6nomo de Control de Sujecion de Botas a Esqufs de 
acuerdo qon la reiyindicadon 1 , que comprende: 

- un equipo de reconodmiento de voz (14) y un emisor de 6rdenes (13); 

- Unas baterias recargables (9), un conjunto v^lvula-cargador (10), un receptor- 
interruptor (11), unos electroimanes (6),.unas conexlones (21) de uni6n de la ; 
baterfa recargable (9) con la v^lvula-cargador (10), unas conexlones (21a) de 
union de la bateria recargable (9) con el receptor-interruptor (11), unas 
conexlones (21b) de union del receptor-intermptor (11) con los electroimanes 
(6) y una conexion de uni6n entre dichos electroimanes (6); y 

- dos esqufs (25), cada uno de ellos totalmerite recubierto en su cara superior 
de material fen-omagn§tico (26), 

en donde la sujeci6n de las botas (5') sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activaci6n/desactivacl6n esta gobernada mediante 
comandos de voz detectados per el equipo de reconodmiento de voz (14), generados 
y transmitidos por el emisor de ordenes (13) y redbidos. decodlficados y ejecutados 
por el receptor-interruptor (1 1) de cada bota (5'), 



PCT/ES 2004 /000 138 



10.- Slstema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a esqufe 
de acuerdo a la reivindicacion 9, comprendiendo adem^s 

- unos interruptores-emisores (12) integrados en los guantes del deportista, 

en donde la sujecion de .las botas (57 sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante 
fuerzas electromagnetlcas cuya activacion/desactivacidn est^ gobernada ademds. 
por comandos generados y transmitldos por los Inten^uptores-emlsores (12) de los 
guantes y recibidos, decodiflrados y ejecutados por el receptor-lnterruptor (11) de 
cada bota (5'). 

1 1 Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a esqufs 
de acuerdo a la reiyindicacioh 8, eh donde 

- los electrpimanes son sustituidps por ventosas eliectromagneticas, y la 
sujecion de las botais (5) sobre diciios esquis (25) se realiza mediante fuerzas 
magneticas cuya desactivaci6n/activaci6n esta gobernada manualmente 
mediante los interruptores manuales (23) situados en el cinturon (1). 

12. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a esqufs 
de acuerdo a la reivindicacioh 9, en donde 

- los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagnetlcas, y la 
sujecion de las botas (5') sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante fuerzas 
magneticas cuya desactlvacion/actlvacion esta gobernada mediante comandos 
de voz detectados por el equipo deTeconocimiento de voz (14), generados y 
transmitldos por el emlsor de ordenes (13) y recibidos, decodificados y 
ejecutados por el receptor-lnterruptor (1 1 ) de cada bota <5'). 

13. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a esqufs 
de acuerdo a la relvindicacion 10, en donde 

- los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagn6ticas, y la 
sujecion de las botas (5') sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante fuerzas 
magneticas cuya desactlvacion/activacion esta gobernada ademas por 
comandos generados y transmitldos por los Interruptores-emisores (i2) de los 
guantiss y recibidos, decodificados y ejecutados por el receptor-lnterruptor (11) 
de cada bota (5'). 
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RESUMEN 



Sistema Electromagnetico Aut6nomo de Control de Sujecl6n de Botas a una Tabia de 
Snowboard o Esquis y, en general, a cualquier tabIa utilizada en deportes de tabIa 
como Skateboarding y SurHng colocado en elementos del traje y betas del deportlsta y 
en la tabia para la practica segura de estos deportes. Estando el sistema formado per 
Unas baterias recargables, unos cargadores electricos o solares, unos Interruptores 
de corriente, unos eiectrolmanes o ventosas electromagn^tlcas colocados en cada 
bota. unas planchas, lamlnas o partfculas de material ferromagn6ttco ubicadas en la 
tabla/s sobre las que se colocan y se fijan las botes y opcionalmente por un sistema 
emisor-receptor de comandos por medio de ondas electromagneticas p rayos 
infrarrojos para el control de los Intenxiptores. que puede ser dotado con un 
dispositivo de reconocimiento de voz. y que permlte al deportlsta equipado con 
cualquiera de las opciones de este Sistema, configurado por traje-botas y la tabIa o 
tablas el deslizamlento sobre la superficie conrespondiente con un control 6ptlmo y 
seguro, con la posibilidad de separarse de la tabia de forma r^pida, comoda, remote y 
aut6noma, sin que exista ningun sistema automatico que permlta qUe la tabIa o tablas 
se liberen sin la voluntad del deportlsta. 



20 



1/7 




// 



Fig. 1 
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Fig. 1 -A 
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Fig. 2 




Pig. 2-A 
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Fig. 3 




Fig. 4 




Fig. 6 
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